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Kellybohren
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Das Kellybohrverfahren ist ein klassisches Bohrpfahlsystem, bei dem das Drehmoment und die
Vorschubkraft Uiber eine teleskopierbare Kellystange auf das Bohrwerkzeug Ulbertragen werden
und nach und nach Bohrgut mit Hilfe des Bohrwerkzeuges aus dem Boden entnommen wird.
Bei jeder Entnahme wird das Bohrwerkzeug entleert und wieder in das Bohrloch eingeflhrt.
Ein verrohrtes Bohren ist je nach Bodenbeschaffenheit von Néten, um sicherzustellen, dass das
Bohrloch nicht zusammenfallt oder Wasser eindringen kann.

— Stiutzung der Bohrlochwandung mit Flissigkeitstiberdruck oder Bohrrohren
— Einbau der Bohrrohre mit dem Drehgetriebe oder mit angebauten Verrohrungsmaschinen
— Durch die Verwendung verschiedener Bohrwerkzeuge ist ein Einsatz in allen Bodenarten

(einschlieBlich Fels) mdglich
— Durchmesser 600 - 3.000 mm
— Bohrtiefen 15 - 100 m

Die auf das Kellybohren abgestimmten Anzeigen im Arbeitsbildschirm stellen die jeweils rele-
vanten Parameter in Ubersichtlicher Anordnung dar. Besonderheiten, wie die Kellyvisualisierung
oder die auf die eingesetzte Kellystange abgestimmte Drehmomentanzeige, unterstlitzen den
Gerétefahrer im sicheren Betrieb.

Verfiigbare Assistenzsysteme:

Adaptiver Kellyeinfahrassistent
Kellybohrassistent
Anpressdruckregelung Kelly
Schockierassistent
Ausschittelassistent
Ziehassistent fiir Bohrrohre
Schwenkwinkelanzeige
Wirbelaufstellautomatik

Gegenzugsteuerung
Schlappseilabschaltung
Vorschubwegtiberwachung
Mastautomatik

B-APS

(Bauer-Assistant Positioning System)
Steuerhebelhilfe

Rohrziehassistent Vorschub Plus
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Kellybohrverfahren

Pfahlnummer

BG/901-31 Bohrbetrieb erreicht

Hauptwinde:
Last und Geschwindigkeit

Hilfswinde:

Last

£ Kraft
Q
1]

5.) Geschwindigkeit
Q2

_2 Richtung
(8]
(7]
]
>

Auswahl:

Mast autom. senkrecht ausrichten

Relative Tiefe

Absoluttiefe
Auswahl gespeicherte Mastneigung

Abstand Unterkante Bohrwerkzeug
zu Unterkante Bohrrohr

Eingabe Data2Rig Daten- Start
Baustellendaten verwaltung  Aufzeich-
nung
Produktions-
daten

Visualisierung

ktuelle Mastnei ) -
aktuefle Mastneigung Visualisierung Bohrwerkzeug

Begrenzung Ausladung

(gr. Bereich)
Drehwinkel Position
Oberwagen/Unterwagen
relativ

Aktuelle Mastneigung Aktuelle Mastneigung X-Achse

Y-Achse
Aktuelle Ausladung
Drehwinkel Position
Aktuelle Ausladung Oberwagen/Unterwagen

absolut

B-Tronic Bildschirm | © BAUER Maschinen GmbH 3/2020




104103 67 34 102 100

146 219

292"

101

365

U/min

Speicher- Stopp Ausris- Eingabe = Hauptmenu
platz Aufzeichnung tungskom-  Unter-
Anzeige Produktions- ponenten brechung
daten wahlen

Position Vorschubschlitten
Tiefenanzeige Vorschub auf )
Null setzen
Letzte erreichte Tiefe ¥z

Fortschritt seit der letzten
erreichten Tiefe

Aktuelle Tiefe

Tiefenanzeige Hauptwinde
auf Null setzen

QNG

Abstand Unterkante Bohrwerk-
zeug zu Unterkante Bohrrohr
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Liste der aktuellen Meldungen

Kellystangentyp

Verbraucherdrlicke
P1, P2, P3, P4, PKDK: onrschub

Verfiigbares Drehmoment

Gesperrtes Drehmoment

agalnabyaiqg

Drehzahl

Status der ausgefahrenen
Kellysegmente/Federweg

Abstand néchstes Kellysegment

Abstand néchste
Kellyverriegelung nach oben

A
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Status adaptiver
Kellyeinfahrassistent

Darstellung Kellyverriegelungs-
position (griin)

Bunuaisi

Abstand néchste
Kellyverriegelung nach unten

Bohrrohr
(gran)

Fortschritt Bohrwerkzeug
(gelb)

Aktuelle Bohrtiefe
(rot)

Bohrwerkzeug

e
-
-
o )
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Verrohrtes Endlosschneckenbohren (CCFA)
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Durch die Verwendung langer Schnecken, die in einem Stiick in den Boden eingedreht werden,
ist eine hohe Steigerung der Bohrleistung erzielbar. Das CCFA-Verfahren wird — im Gegensatz
zum CFA-Verfahren - verrohrt durchgefihrt.

— Der Boden wird an der Schneckenspitze geldst und Gber die Wendeln geférdert

— Der Einsatz des Windenvorschubs ermdglicht das Eindringen in harte Béden

— Betonieren des Pfahles mit einer Betonpumpe Uber die Hohlseele der Schnecke bei gleich-
zeitigem Ziehen des Bohrstrangs

— Durchmesser 500 - 1.200 mm

— Bohrtiefen 10 - 25 m

Fur das verrohrte Endlosschneckenbohren (CCFA) ist die optimale Steuerung von Anpresskraft
und Drehgeschwindigkeit essentiell, um Stopfer in der Schnecke oder ein Festbohren zu verhin-
dern. Mit der Abbohrautomatik fur Single-Pass-Verfahren wird dieser Prozess automatisiert. Auf
dem Arbeitsbildschirm kann der Geratefahrer den Verlauf von Soll-Eindringrate und tats&chlicher
Eindringrate kontrollierend begleiten.

Verfiigbare Assistenzsysteme:

Abbohr- und Ziehautomatik
Gegenzugsteuerung
Schwenkwinkelanzeige
Aktive Mastabstitzung
Steuerhebelhilfe
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Abbohren mit CCFA

Pfahlnummer

BG/1101-31 Bohrbetrieb erreicht

Hauptwinde:
Last

Hilfswinde:
Last

Kraft

Geschwindigkeit

Richtung

Vorschubsystem

Auswahl Anzeige Abbohren

Auswahl Anzeige Ziehen
und Betonieren

Eingabe Data2Rig Daten- Start
Baustellendaten verwaltung  Aufzeich-
nung
Produktions-
daten

Visualisierung
aktuelle Mastneigung

Begrenzung Ausladung

(gr. Bereich) Visualisierung Bohrwerkzeug

Aktuelle Mastneigung

Y-Achse Aktuelle Mastneigung X-Achse

Aktuelle Ausladung

Drehwinkel Position
Oberwagen/Unterwagen
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Liste der aktuellen Meldungen
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Speicher- Stopp Eingabe
platz Aufzeich-  Produktions-
Anzeige nung
Produkti- (Abbohr/
onsdaten Ziehauto-
matik

Aktuelle Tiefe

Druck (Beton, Luft)

Verrohrung

Erreichte Bohrtiefe
Tiefe Bohrrohr

Relativverschiebung

parameter brechung

Verbraucherdriicke
P1; P21 P31 P4! PKDKv onrschub

04
%

Verfligbares Drehmoment

Drehzahl Schnecke

o)
=
(1)
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Gesperrtes Drehmoment
Drehzahl Bohrrohr

Korrektur Eindringrate

Eindringrate Sollwert

Hauptmeni

0 100 200 328

2.4

:[ 3,43
L[ 00

3,0

Sollwert
Vorschubgeschwindigkeit
Istwert
Vorschubgeschwindigkeit

35

39
Eindringrate
(Bohrfortschritt pro
Umdrehung)

YEE[ 10,0 o0 @ Jp[ 161 mmw
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Ziehen mit CCFA

Pfahlnummer

Hauptwinde:
Last

Hilfswinde:
Last

Kraft

Geschwindigkeit

Richtung

Vorschubsystem

Auswahl Anzeige Abbohren

Auswahl Anzeige Ziehen
und Betonieren

Eingabe Data2Rig Daten- Start
Baustellendaten verwaltung  Aufzeich-
nung
Produktions-
daten

Visualisierung

aktuelle Mastneigung Visualisierung Bohrwerkzeug

Begrenzung Ausladung
(gr. Bereich)

Aktuelle Mastneigung

Y-Achse Aktuelle Mastneigung X-Achse

Aktuelle Ausladung

Drehwinkel Position
Oberwagen/Unterwagen
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Liste der aktuellen Meldungen

11:02

15-03-17

2 3 4 @ III|EIIII
L 3

Verbraucherdriicke
P1, P2, P3, P4, Puok, Puorschun

Betondruck

Drehzahl Schnecke

Drehrichtung Schnecke

Korrektur Erkennung Kolbenhub Betonpumpe

Speicher-  Stopp Eingabe Eingabe Hauptmeni
platz Aufzeich- Produktions- Unter-
Anzeige nung parameter brechung

Produk- (Abbohr/Zieh-
tionsdaten automatik)

i~ 5,
Aktuelle Tiefe uil -6,72 i
4

7
1

Differenzdruck Peakerkennung
4,5
7,0

01 0,0967 02
Zahler Hlbe Betonpumpe '@- I 23 _?'!5

Betonmenge Soll = 1,44 = |£l l 0,79 ™ Betonmenge Ist
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Die Seilbagger sind vielseitig im Spezialtiefbau einsetzbar:

Im Seilbaggerbetrieb
— mit mechanischem Seilgreifer im Zweiseilgreiferbetrieb
— mit Fallgewichten fiir dynamische Bodenverdichtung im Automatikbetrieb (BDC)

Im Hebezeugbetrieb als Tragergerat

— fur hydraulische Schlitzwandgreifer mit hydraulischer Schlauchaufrollung und Greifer-
verdreheinrichtung

— far Pfahlbohrgreifer fir verrohrte Bohrungen, in Kombination mit Verrohrungsmaschinen

— far Vibrationsruttler in verschiedenen Varianten

— fur Bauer Frasen mit verschiedenen Schlauchaufrollsystemen

— fir Bauer Flydrill mit hydraulischer Versorgung aus der Bordhydraulik

Abhéngig von Geratekonfiguration und aktueller Ausladung zeigt die B-Tronic fir Seilbagger auf
einen Blick die aktuelle Last und wieviel Prozent der maximalen Last erreicht sind. Bei Auswahl

des Arbeitsverfahrens LMB (Lastmomentbegrenzung) verhindert die B-Tronic bei Erreichen von

100 % des zuldssigen Traglastwertes den weiteren Betrieb im unzulassigen Bereich, um Stand-
sicherheit und Bauteilfestigkeit zu gewéhrleisten.

ISR

¥

Verfiigbare Assistenzsysteme:

— Greiferassistent — HDS (Hose Drum System)-Steuerung
- LMB (Lastmomentbegrenzung) — MeiBelautomatik
— Schwenkwinkelbegrenzer — Schlappseilabschaltung
— Auslegerwinkelbegrenzer — Windengleichlaufregelung
— Schwenkwinkelanzeige — Steuerhebelhilfe
— BDC-Automatik
(Bauer Dynamic Compaction)
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Seilbagger

Pfahlnummer

BG/1101-31 Bohrbetrieb erreicht

Last
Hauptwinde 1/Hauptwinde 2

Tiefenanzeige auf Null setzen
Tiefe

Hauptwinde 1/Hauptwinde 2

Auslastung

Hakenlast

Synchronbetrieb Hauptwinden wegsynchron
aktiviert/deaktiviert

Gesicherter Freifall
aktiviert

Eingabe Data2Rig Daten- Start
Baustellendaten verwaltung Aufzeich-
nung
Produktions-
daten

Sollwert Drehwinkel/
Auslegerwinkel Istwert Drehwinkel/

Auslegerwinkel

Abweichung des Drehwinkels
zum Soll

Abweichung des
Auslegerwinkels zum Soll
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Liste der aktuellen Meldungen

Verbraucherdriicke P1, P2,P3,P4

Ausladung

Auslegerwinkel

Rollenh6éhe

Anzahl Einscherungen
Hauptwinde 2/Hauptwinde 1

Darstellung aktive Hauptwinden
(aktiv gran)

Gegengewicht Heck
Gegengewicht Unterwagen
Auslegerlédnge

Anzeige Stopp Ein- Eingabe Hauptmeni
Kapazitdt Aufzeich- stellungen Unter-

Daten- nung Freifall brechung
speicher

Letzte erreichte Tiefe

1,12' m
Fortschritt seit der letzten _1 09 "
erreichten Tiefe ) )

Aktuelle Tiefe

<=
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i
1
2
N

Aktuelle Tiefe auf
Null setzen
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Schlitzwandfrasen
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Eine durchgehende Wand wird aus einer Reihe von rechteckféormigen Einzelelementen herge-
stellt. Der offene Schlitz wird wahrend des Aushubs durch eine thixotrope Suspension gestitzt.
AnschlieBend wird bei Bedarf ein Bewehrungskorb in das offene Schlitzelement eingehoben und
Beton oder selbst erhdrtendes Dichtungsmaterial (Erdbeton) tGber Betonierrohre im Kontraktor-
verfahren in den Schlitz eingebracht.

Der aufsteigende Beton verdrangt die leichtere Stlitzsuspension, sie wird oben abgepumpt,
gereinigt und fur die Stlitzung eines neuen Schlitzes wieder verwendet. Nach dem Erharten

des Betons erfolgt der Aushub und das Verfillen des zwischen den Primérschlitzen liegenden
Sekundéarschlitzes.

Die Darstellung der aktuellen Lage von Schlitzwandfrédsen (Drehrichtung und Neigungen) und die
Abweichungen in X- und Y-Richtung erlauben dem Gerétefahrer korrigierend Uber die Ansteue-
rung von Steuerklappen in den Prozess einzugreifen.

Verfiigbare Assistenzsysteme:

— Auflaststeuerung
— HDS (Hose Drum System)-Steuerung
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Schlitzwandfrasen

Panelnummer

BG/1101-31 Bohrbetrieb erreicht

Fréasrad: Hydraulikdldruck links/rechts
Foérderpumpe: Hydraulikdldruck

Forderpumpe: Durchflussmenge
Férderpumpe: Drehzahl
Frasrad: Drehzahl links/rechts
Umgebungsdruck

Getriebedldruck links/rechts

Getriebedltemperatur links/rechts

Vorschubgeschwindigkeit/Auflastgewicht/
Leckdldruck

Tiefe Frase/Gewicht am Frasenseil

Eingabe Data2Rig Daten-
Baustellendaten verwaltung

Aktuelle
Position der Frase

Ausgangsposition
der Frase

Abweichung der Frase
in X-Richtung in cm

Abweichung der Frase
in Y-Richtung in cm
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Speicher- Aufzeich-
platz- nung
anzeige Frésvorgang

Eingabe Hauptmeni
Unter-
brechung

52 [ o)

«

[ 0,00)

Liste der aktuellen Meldungen

Abweichung der Frase in
X-Richtung

Abweichung der Frase in
Y-Richtung

Abweichungen der Frése in X- und
Y- Richtung

Auswahl Bedienung Steuerklappen

Auswahl Anzeige Frasenverlauf
Auswahl Bedienung Kreiselkompass

Drehrichtung der Frase
im/gegen den Uhrzeigersinn

Neigung der Frése in
X-Richtung

Neigung der Frése in
Y-Richtung

Aufzeichnung Frésvorgang

O
=
(1)
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-
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(1)
(=3
(1)
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Vibrationsrammen
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Das Prinzip des Vibrationsrammens besteht darin, die Reibung und den Spitzenwiderstand
zwischen Rammgut und Boden zu verringern. Ein Hochfrequenz-Ruttler erzeugt Schwingun-
gen, die in das Rammgut Ubertragen werden. Das schwingende Rammgut |6st Schwingungen
im umgebenden Erdreich in unmittelbarer Nahe aus. Diese fiihren zu einer Umlagerung der
Bodenteilchen und damit zur Verminderung der Mantelreibung und des Spitzenwiderstandes.
Dieser Effekt wird genutzt, um das Rammgut in den Boden einzubringen. Beim méaklergeflihrten
Einbringen des Rammgutes kann eine zusatzliche Vorspannkraft auf das Rammgut aufgebracht
werden. Diese kann das Einbringen des Rammgutes deutlich beschleunigen. Ein zusétzlicher
Vorteil der Vibrationstechnik ist, dass mit derselben Ausristung das Rammgut sowohl einvibriert
als auch wieder gezogen werden kann. Durch die Anwendung von hochfrequenten resonanzfrei
an- und ablaufenden Vibrationsrittlern werden die Anfangs- und End- Peaks bzw. Schwingungs-
geschwindigkeitsspitzen vermieden

Vorteile der Bauer-Riittelgerate:

— Relativ leise

Abstimmung der Ruttelparameter auf die jeweiligen Bodenverhaltnisse
Keine Anfahrpeaks durch Verstellung des statischen Momentes

Durch ZusatzmaBnahmen (Spulen, Vorbohren) weites Anwendungsspektrum
Erschitterungsérmer durch Hochfrequenztechnik (> 38 Hz)

0@
ol

Verfiigbare Assistenzsysteme:

— Vorschubautomatik
— Aktive Ruttlerverstellung (AVM)
- Mastautomatik
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Vibrationsrammen

Pfahlnummer

Hauptwinde:
Last

Hilfswinde:
Last

Umschaltung auf Anzeige
Vorschubkraft am Vorschubschlitten

Umschaltung auf Anzeige
Vorschubkraft an der Rammgutspitze

Kraft

Geschwindigkeit

Vorschubsystem

Richtung

Funktion linker Steuerhebel
links/rechts

Funktion linker Steuerhebel
vor/zuriick

Eingabe Data2Rig Daten- Start
Baustellendaten verwaltung  Aufzeich-
nung
Produktions-
daten

Aktuelle Mastneigung
Y-Achse

Aktuelle Mastneigung
X-Achse

Visualisierung
aktuelle Mastneigung

Aktuelle Ausladung
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MR 150 AVM

145 84

bar

0 100 200 300 300
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45

Spei- Stopp

cher- Aufzeichnung

platz Produk-
Anzeige tionsdaten

Aktuelle Tiefe

Suspensionsdruck

Suspensionsdurchfluss

Suspensionsmenge

90 134 0 °c

Eingabe
Unter-
brechung

Hauptmendi

ok B B

6,5 bar
0,0 Ifmin
406 |

3.0
2.0
1.0
0.0
1.0
2.0
3.0

4.5

Liste der aktuellen Meldungen

Ruttlertyp

Verbraucherdriicke, Temperatur
P1 1P21P31 PSpannzange1 TSchmierb\

Verfligbares statisches Moment

Gesperrtes statisches Moment

Grenzdrehzahl
Drehzahl

Auswahl Ruttler-Modus
Standard - Amplitude - Drehzahl

Funktion rechter Steuerhebel
links/rechts

Funktion rechter Steuerhebel
vor/zurtick

Amplitude

0 100 200 300 300
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Ruttlerdrehzahl (orange),
Ruttlerdruck (blau)
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Technologie I
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